UE3050201 BiR BOBININ YUOKLENMESI (SARJ) VE BOSALTILMASI (DESARJ)

DENEY
PROSEDURLER

ELEKTRIK / DC VE AC DEVRELERI

AMAG

DC besleme kapali ve acik oldugunda bobin iizerindeki akimin zamanla nasil degistigi-

nin incelenmesi

TEMEL ILKELER

DC devresindeki bobinin davranislari DC besleme acildiginda ya da
kapatildiginda degisir. Akimdaki degisiklik bobinin 6z indliklemesiyle
acikken nihai degere, kapaliyken de sifira ulasana kadar ertelenir.
Zaman karsisinda cizilen bobinin akim semasi listel egri olarak gos-
terilebilir.

L endiktansli, R direncli ve U, DC gerilimdi DC devresi igin beslenme
aclk oldugunda asagidaki denklem uygulanir:
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Glg¢ kaynadi kapali oldugundaysa asagidaki uygulanir:
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T,, yarilanma zamanidir, yani bobin tizerindeki akim T, , zamani igeri-
sinde yariya inecektir. Akim yarimdan ceyrege be ¢eyrekten sekizde
bire distiglinde ayni periyot (slireg) geger

Bu agilar denklemde incelenecektir. Bobinin akiminin zamanla nasil
degistigi bellekli osiloskop kullanilarak kaydedilir. Akim direncin R,
arasindaki gerilim dustsl yardimiyla olctlur. Akim I, yarim, ceyrek ve

sekizde bir degerlerin okunmasi kolay olacak sekilde secilir.
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DEGERLENDIRME

Die Ubereinstimmung der aus verschiedenen Abschnitten der
Lade- bzw. Entladekurve bestimmten Werte fiir die Halbwertszeit
bestatigt den erwarteten exponentiellen Verlauf, siehe (1) und (2).
Die Darstellung der ermittelten Halbwertszeiten in Abhangigkeit
vom Widerstand bzw. der Induktivitat zeigt, dass die Messwerte
durch eine Ursprungsgerade angepasst werden kdnnen, siehe (3).
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Sekil 2: Direncin evriginin R fonksiyonu olarak yarilanma zamani T, ,

« DC beslemesi acildiginda ve kapatildi- T,/ ms
ginda bobinde olan akimi 6lgiin . T
OZET
« DC beslemesi acildiginda ve kapatildi- DC devresindeki bobinin davranislari DC besleme acildiginda ya da kapatildiginda degisir.
ginda yarilanma zamanini belirleyin Akimdaki degisiklik bobinin 6z indiiklemesiyle acikken nihai degere, kapaliyken de sifira ulasa-
na kadar ertelenir. Zaman karsisinda cizilen bobinin akim semasi Ustel egri olarak gosterilebilir.
« Yarilanma stiresinin endiiktansa ve Yani bobin boyunca olan akim yarilanma zamani verilen T, , sabit zamanda yariya duser. Akim
dirence nasil bagh oldugunu inceleyin yarimdan ¢eyrege be ¢eyrekten sekizde bire diistiglinde ayni periyot (suireg) gecer. Yarilanma
suresi endiiktans ve devrenin direnciyle orantilidir. s
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GEREKLI CIHAZLAR L/mH
Miktar Cihazlar Uriin no. Sekil 3: Endiiktansin L fonksiyonu olarak yarilanma zamani T, ,
1 Bilesenler igin Fisli Pano 1012902
1 Rezistans1Q 1012903 :ffms
1 Rezistans 10 Q 1012904
1 Rezistans 22 Q 1012907
1 Rezistans 47 Q 1012908 o
1 Rezistans 150 Q 1012911
1 10°lu Atlama Teli Seti 1012985 Sekil 1: Osiloskop ile kaydedilen bobin sarj ve desarj edilirken bobin- o
deki akimin izleri L
2 Transformatér Bobinleri S Donlis sayisi 1200 1001002
1 Fonksiyon Jeneratort FG 100 (230 V, 50/60 Hz) 1009957 veya
Fonksiyon Jeneratort FG 100 (115 V, 50/60 Hz) 1009956
1 USB Osiloskop 2x50 MHz 1017264 0 0 ; ; ; ; i
2 HF kablosu, BNC/4 mm soket 1002748 LR/ ms
1 Takim 15 deney kablosu, 75 cm 1 mm? 1002840 L

Sekil 4: fonksiyonu olarak yarilanma zamani T,,
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