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« p-V grafigini kaydedin.

« Tam cevirimle ilgili olan mekanik gticli
belirleyin ve mekanik isi hesaplayin.
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OZET

Termodinamikte cevirim sirecleri p-V grafiginde kapali déngl olarak cizilebilirler. EGri tarafindan

kapatilan alan sistemden alinan mekanik islere tekabdl eder. Alternatif olarak tam cevirimle ilgili

olan mekanik gli¢ de belirlenebilir ve sonrasinda mekanik glic zamanla olusan entegrasyon

araciliglyla hesaplanabilir. Bu durum, Stirling motoru kullanilarak yapilan bir deney siiresince

incelenecektir.

GEREKLI CIHAZLAR

Miktar Cihazlar

1 Stirling Motoru G

1 G Stirling Motoru icin Sensér Tutucu

1 Mesafe kaydedicisi

1 Rolatif basing sensorii £1000 hPa

1 3B NET/ab™

1 3B NET/og" (230 V, 50/60 Hz)
3B NET/og™ (115 V, 50/60 Hz)

1 DC Gii¢ Kaynagi 0 - 20V, 0 -5 A (230 V, 50/60 Hz)
DC Giic Kaynagi 0 - 20V, 0 - 5 A (115 V, 50/60 Hz)

1 Bir cift Deney Guvenlik Kablosu, 75 cm, mavi, kirmizi

3B Scientific® Experiments

Uriin no.
1002594
1008500
1000568
1000548
1000544
1000540 veya
1000539
1003312 veya
1003311
1017718

TEMEL ILKELER

Termodinamikte cevirim siirecleri p-V grafiginde kapali déngii olarak
cizilebilirler. Egri tarafindan kapatilan alan sistemden alinan meka-
nik islere W tekablil eder. Alternatif olarak tam ¢evirimle ilgili olan
mekanik gli¢ P de belirlenebilir ve sonrasinda mekanik gii¢ zamanla
olusan entegrasyon araciliiyla hesaplanabilir.

Asagidaki denklemler uygulanir:

() W= gﬁpdv
v
Ya da
t2 dV
@) W= det oldugunda P(t)=p-_-
t1

Deney icin her cevirimdeki mekanik gu¢ ¢iktisini egitim icin dzel tasar-
lanmis cam Stirling motoru yardimiyla belirlemek icin ikinci varyanti
sececegiz. Ana silindirdeki basinci p belirlemek icin silindir icindeki
basincin ortamdaki basinctan farkini 6lgen basing sensori yerlestirilir.
Hacim V ana piston tarafindan alinan mesafeden s ve kesit alanin-
dan A hesaplanir. Bu amagla ana pistona yer degistirme sensori
eklenir.
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DEGERLENDIRME

Cevirimsel suireci dogrulamak igin 6lgim sonuglari p-V grafigine
cizilir. Mekanik gig ciktisini belirlemek icin zamanin fonksiyonu
olarak ikinci grafige cizilir. Bu ikinci grafite stireclerin gevirimlerini
belirlemek kolaydir. Cevrim basina mekanik isleri hesaplamak adina
entegrasyonlarin limitlerini belirlerken (2)’'ye bakmak onemlidir.
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Sekil 1: Stirling motoru G igin p-V grafigi Sekil 2: Stirling motoru G icin p(t), V(t) ve P(t) cizimleri
...going one step further a5



