MEKANIK / SALINIMLAR

TEMEL iLKELER DEGERLENDIRME

Pohl’un tekerlek ya da dénen (burulma) sarkaciyla zorlanmis uyumlu Sonumli salinimlarin buytklikleri uyarim frekansinin karsisina gizi-
(harmonik) dénen salinimlar &l¢llebilir. Bu amagla, ayarlanabilir hiz lir. Bu durum, uygun soniimlenme parametresi 8 secildigi slirece
DC motoru tarafindan calistirilan salinim sistemi uyarim baglantisina deney (4) araciliglyla tanimlanan egrilerin secilmesiyle sonuglanir.

baghdir. Bu ylizden geri getirme yay! periyodik olarak genigler ve
kompres yapar UE1050500 deneyinde ol¢llen séniimlenme degerlerinden hafifi
sapmalar olacaktir. Bunun temel sebini burada varsayildigi gibi stir-

Bu sistem icin hareket denklemi asagidaki gibidir. tinme kuvvetinin hiza tamamen orantili olmamasidir.
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Bu denklemin ¢6zimi bir drnek ve bir 6rnek olmayan bilesenlerden ® /=06
olusur. Deney UE1050500’de de incelendigi gibi bir 6rnek (yeknesak) 20
J bilesen sénlmli basit uyumlu hareketlere esittir. Bu zamanla katlana-
rak azalir ve kurulumdan kisa siire sonra bir 6rnek olmayan bilesenle 15
kiyaslanarak yok sayilabilir.
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« Cesitli soniimlenme dereceleri igin Dis burulmaya baglidir, fakat burulma oldugu siirece goz ardi edilmez:
uyarim frekansi fonksiyonu olarak Buyuklugu asagidaki gibidir:
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« Cok kiiciik olan uyarim sikliklar ve nimlar ol¢ilebilir. Bu amagla, ayarlanabilir hiz DC motoru tarafindan galistirilan salinim sistemi
cok biiyiik olan gercek salinimlar uyarim baglantisina baghdir. Bu ylizden geri getirme yayi periyodik olarak genisler ve kompres Pendulumun amplitiidii blylyor pendulumun kendi frekansi wg ve Fig. 1: Farkli cesitlerdeki sonimlenmeler icin rezonans egrileri
arasindaki evre kaymasini dlciin. yapar. Bu deneyde blyiklik ¢cesitli salinim dereceleri icin uyarnm frekansi fonksiyonu olarak uyarnim frekansi wg birbirine yakin olunca. Rezonans wg = wq oldugun-
olcllmis ve uyarimlar ve gercek salinimlar arasindaki evre (faz) kaymasi gézlemlenmistir. da ortaya cikar.

Evre kaymasi asagidaki gibi gosterisir:
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X X Bu durum sarkagtaki sapmanin uyarimin gerisinde kaldigini gosterir.
G EREKLI C IHAZLAR Duslk frekanslar icin sifira yakindir fakat frekans arttiginda, o da rezo-

nans frekansinda 90° ulasarak artar. Cok yiiksek uyarim frekanslari igin

Miktar Cihazlar Uriin no.
] Pohl Burulma Sarkac: 1002956 uyarim ve salinim sikliklari evre disi 180° olur.
1 Mekanik Kronometreler 15 dk. 1003369
1 Fisli Gli¢ Kaynagi 24 V, 0.7 A (230 V, 50/60 Hz) 1000681 veya
Fisli Gli¢ Kaynagi 24 V, 0.7 A (115 V, 50/60 Hz) 1000680
1 DC Gii¢ Kaynagi 0 - 20V, 0 -5 A (230 V, 50/60 Hz) 1003312 veya
DC Gii¢ Kaynagi 0 -20V,0-5A (115 V, 50/60 Hz) 1003311
2 Analog Multimetre AM50 1003073
Takim 15 emniyetli deney kablosu, 75 cm 1002843
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