MECANICA / OSCILAGOES

FUNDAMENTOS GERAIS ANALISE
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dicamente a mola helicoidal reajustavel.
Nisto, surgem pequenos desvios dos valores encontrados na experiéncia
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J A solucdo desta equacao de movimento se compde de uma parte homo-
génea e uma parte ndao homogénea. A parte homogénea corresponde a 15
oscilagao livre abafada analisada na experiéncia UE1050500. Ela diminui
exponencialmente com o tempo e é desprezivel perante a parte ndao homo-
TAREFAS génea apds o chamado tempo de transicio. 10
Por outro lado, a parte ndao homogénea é
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muito grandes. coidal reajustavel. Na experiéncia, a amplitude é medida em dependéncia da frequéncia de excitacao
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APARELHOS NECESSARIOS

indica que os desvios do péndulo seguem a excitagdo. Ela é préxima de zero

Nimero Instrumentos Artigo N°
5 para frequéncias muito pequenas, cresce com o aumento da frequéncia e
1 Péndulo de tor¢ao segundo Pohl U15040 . . . L
: : alcanca 90° na frequéncia de ressonancia. Com frequéncias de excitacao

1 Crondmetro mecanico, 15 min U40801 muito grandes, excitagdo e oscilacao ficam finalmente deslocadas em 180°.
1 Fonte de alimentagao 24 V, 700 mA (230 V, 50/60 Hz) U33200-230 ou

Fonte de alimentagao 24 V, 700 mA (115 V, 50/60 Hz) U33200-115
1 Fonte de alimentagdo DC0O—20V, 0 — 5 A (230 V, 50/60 Hz) U33020-230 ou

Fonte de alimentagao DC0—20V,0-5A (115 V, 50/60 Hz) U33020-115
2 Multimetro analdgico AM50 U17450
1 Conjunto de 15 cabos de seguranca para experiéncias, 75 cm U138021
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