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« Cesitli baslangic sapmalari ve hizlarn
icin salinim periyotlarini T dl¢iin

OZET

Pohl’'un tekerlek ya da donen (burulma) sarkaciyla basit uyumlu déner salinimlar incelenebilir.

« D6nen sarkag soniimlendiginde
soéndiirme sabitini d belirleyin.

Tekerlegin tzerinde etki eden kuvvetler yalnizca spiral bir yay tarafindan saglanan geri getirme

burusu ve ayarlanabilir akimh dairesel burga¢ akim freni sayesinde saglanan séndiirme burusu-

dur. Bu deney salinim periyotlarinin baslangi¢c sapmaya ya da baslangi¢ hiza nasil bagl olmadik-

larini gdstermekte ve salinimlarin biytkliklerini incelemektedir.

GEREKLI CIHAZLAR

Miktar Cihazlar
1 Pohl Burulma Sarkaci
1 Mekanik Kronometreler 15 dk.
1 DC Gii¢ Kaynagi 0 - 20V, 0 - 5 A (230 V, 50/60 Hz)
DC Gii¢ Kaynagi 0 -20V,0-5A (115 V, 50/60 Hz)
1 Analog Multimetre AM50

1 Takim 15 emniyetli deney kablosu, 75 cm
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Uriin no.
1002956
1003369
1003312 veya
1003311
1003073
1002843

TEMEL ILKELER

Pohl’un tekerlek ya da dénen (burulma) sarkaciyla basit uyumlu
doner salinimlar incelenebilir. Tekerlegin lizerinde etki eden kuvvetler
yalnizca spiral bir yay tarafindan saglanan geri getirme burusu ve
ayarlanabilir akimli dairesel burga¢ akim freni sayesinde saglanan
séndiirme burusudur.

Serbest salinimin sapma acisi ¢ icin hareket denklemi, fakat sonimlu
burulma sarkaci asagidaki gibidir:
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J: eylemsizlik momenti
D: yay sabiti
k: séniimlenme katsayisi

Sénumlenme cok fazla olmadigi siirece ve 0 < wg sarti gerceklestigin-
de, hareket denklemi asagidaki gibi olur:

2 ot)=¢, ™ ~cos(m-t+\|1)

® =./w§ —8%oldugunda.

Baglangig buyukligl @q ve evre agisi ¢, t = 0 zamaninda sapmaya ve
donen sarkacin hizina bagl gelisiglizel parametrelerdir. Bu ytizden sar-
kag asagidaki salinim periyotlariyla geri ve ileri hareket edecektir:
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Salinimlarin blyukltkleri asagidaki denkleme gére zamanla azalir:
(4) ot)=¢,-e

Bu deneyde salinimlar akim gesitlendirilerek dairesel burgag¢ akim fre-
nine kurulabilecek olan ¢esitli séniimlenme seviyeleriyle incelenebilir.
Salinim periyotlari kronometre yardimiyla 6l¢ilir. Salinim periyotlarinin
baslangic sapmaya ve hiza bagli oimag gorilecektir.

Sénumlenmenin derecesini belirlemek icin her salinimin saga ve sola
olan limiti indirilir. Eger bu noktalarin zamani sifir olarak alinirsa, bas-
langi¢ hizi da sifir olacagindan bu durum analizi kolaylastirir.

DEGERLENDIRME

Denklem (4)’te salinimlarin buytklikleri pozitif bir deger olarak
verilmistir. Bu durum saga ve sola dogru hareketlerin limitleri

icin tam degerlerin hesaba katilmasi gerektigini gosterir. Eger bu
degerlerin dogal logatirmalari zamana kars! cizilirse —d gradyanli
dogru elde edilir. Aslinda bu lineer davranistan sapmalar gézlem-
lenecektir ¢linki surtiinme kuvveti burada varsayildigi gibi hiza
tamamiyla oranli degildir.
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Sekil 1: Zaman fonksiyonu olarak gesitli séniimlenme dereceleri icin
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...going one step further
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