MEKANIK / DONME HAREKETI

DENEY
PROSEDURLERI

« Nesneleri baglamak icin kullanilan
yaylarin burulma katsayisini D, belir-

leyin

« Agirhk eklenmemis dambil cubugunun
eylemsizlik momentini J belirleyin

« Donme ekseninden agirhgin mesafes-
inin r fonksiyonu olarak eylemsizlik
momentini J belirleyin

« Dairesel ahsap disk, ahsap kiire ve
iki kati ici bos silindir icin eylemsizlik
momentini J belirleyin
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OZET

Bir cismin donme eksenin etrafindaki eylemsizlik momenti cismin kitlesinin ekseniyle ilgili ola-

rak nasil dagitildigina baglhidir. Bu, eksenin iki yanina da simetrik olarak eklenmis iki agirhgi olan

dambil (halter) ve dairesel ahsap disk, ahsap kire ve iki kati ici bos silindir Gizerinden incelene-

cektir. Deney cisimlerinin salinim periyotlari kitle dagiimina ve cismin etkin yaricapina baghdir.

GEREKLI CIHAZLAR

Miktar
1
1
1

3B

Cihazlar

Burulma Ekseni

Fotosel

Dijital Sayac (230 V, 50/60 Hz)

Dijital Sayag (115 V, 50/60 Hz)

Hazne ayagdi, 1 kg

Destek ayagi, 3 bacakli Bacak uzunlugu: 185 mm
Hassas Dinamometre 1 N

Burulma Ekseni igin Test Gévdesi Seti

Scientific® Experiments

Uriin no.
1008662
1000563
1001033 veya
1001032
1002834
1002836
1003104
1008663

TEMEL ILKELER

Sabit ekseninin etrafinda dénme hareketindeki degisikliklerle ilgili
olan kati cismin eylemsizligi eylemsizlik momentiyle J verilir. Bu
dénme ekseniyle iliskili olarak cisimdeki kiitle dagihmina baghdir ve
dénme ekseninden olan mesafe arttikca artar.

Genel olarak, eylemsizlik momenti hacim tiimlevi yardimiyla tanimlanir:

() J=Jrj p(r)-dv

rg. r bilesenleri donme ekseniyle orantilidir
p(n): Cisimdeki kutle dagilimi

Doénme ekseninde r mesafe uzaklikta simetrik olarak ayarlanmis iki
agirlik kitlesi m olan dambil seti 6rnek olarak kullaniimig, sonrasinda
eylemsizlik momenti asagidaki gibi hesaplanmistir:

() J=J,+2-m-r?

Jo: Agirliklar olmadan dambil gubugunun eylemsizlik momenti
Simdi gesitli deney cisimlerini ddnme eksenine ekleyebiliriz ve boyle-
likle bunlar salinimlarini gergeklestirir. E§er salinim periyotu T ise, asa-
gidaki denklem gecerlidir:

(3) T=2n,|—
D.: Zemberegin burulma katsayisi
Salinim periyotu T buytdikce eylemsizlik momenti blydr.
Zemberegin burulma katsayisi yay dinamometresi yardimiyla belirlene-

bilir:

@ D,=

r

For
o

o: Denge durumundan sapma

DEGERLENDIRME

Eylemsizlik momentini belirlemek icin Denklem (3)'ten formil elde
etmek mimkindur: 2
J = Dr : 2
4w
Dambili da iceren kurulum icin, cubugun kendi eylemsizlik momen-
tini cikarmak gereklidir:

J(@girhk) = J(cubuk + agirlik) - J(cubuk)
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Sekil 1: Donme ekseninden yaricaplarinin r fonksiyonu olarak agir-

liklarin eylemsizlik momenti J

...going one step further
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