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TEMEL İLKELER
Sabit ekseninin etrafında dönme hareketindeki değişikliklerle ilgili 

olan katı cismin eylemsizliği eylemsizlik momentiyle J verilir. Bu 

dönme ekseniyle ilişkili olarak cisimdeki kütle dağılımına bağlıdır ve 

dönme ekseninden olan mesafe arttıkça artar. 

Genel olarak, eylemsizlik momenti hacim tümlevi yardımıyla tanımlanır:

(1)	  

rs: r bileşenleri dönme ekseniyle orantılıdır

ρ(r): Cisimdeki kütle dağılımı

Dönme ekseninde r mesafe uzaklıkta simetrik olarak ayarlanmış iki 

ağırlık kütlesi m olan dambıl seti örnek olarak kullanılmış, sonrasında 

eylemsizlik momenti aşağıdaki gibi hesaplanmıştır: 

(2)	  

Jo: Ağırlıklar olmadan dambıl çubuğunun eylemsizlik momenti

Şimdi çeşitli deney cisimlerini dönme eksenine ekleyebiliriz ve böyle-

likle bunlar salınımlarını gerçekleştirir. Eğer salınım periyotu T ise, aşa-

ğıdaki denklem geçerlidir:

(3)	  

Dr: Zembereğin burulma katsayısı

Salınım periyotu T büyüdükçe eylemsizlik momenti büyür.

Zembereğin burulma katsayısı yay dinamometresi yardımıyla belirlene-

bilir:

(4)	  

α: Denge durumundan sapma

ÖZET
Bir cismin dönme eksenin etrafındaki eylemsizlik momenti cismin kütlesinin ekseniyle ilgili ola-

rak nasıl dağıtıldığına bağlıdır. Bu, eksenin iki yanına da simetrik olarak eklenmiş iki ağırlığı olan 

dambıl (halter) ve dairesel ahşap disk, ahşap küre ve iki katı içi boş silindir üzerinden incelene-

cektir. Deney cisimlerinin salınım periyotları kütle dağılımına ve cismin etkin yarıçapına bağlıdır. 

DENEY  
PROSEDÜRLERİ

• �Nesneleri bağlamak için kullanılan 

yayların burulma katsayısını Dr belir-

leyin 

• �Ağırlık eklenmemiş dambıl çubuğunun 

eylemsizlik momentini J belirleyin 

• �Dönme ekseninden ağırlığın mesafes-

inin r fonksiyonu olarak eylemsizlik 

momentini J belirleyin

• �Dairesel ahşap disk, ahşap küre ve 

iki katı içi boş silindir için eylemsizlik 

momentini J belirleyin 

EYLEMSİZLİK MOMENTİ

MEK ANİK / DÖNME HAREKET İ

AMAÇ
Çeşitli test (deney) cisimleri için eylemsizlik momentinin belirlenmesi 
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GEREKLİ CİHAZLAR
Miktar Cihazlar Ürün no.

1 Burulma Ekseni 1008662

1 Fotosel 1000563

1 Dijital  Sayaç (230 V, 50/60 Hz) 1001033 veya

Dijital  Sayaç (115 V, 50/60 Hz) 1001032

1 Hazne ayağı, 1 kg 1002834

1 Destek ayağı, 3 bacaklı Bacak uzunluğu: 185 mm 1002836

1 Hassas Dinamometre 1 N 1003104

1 Burulma Ekseni için Test Gövdesi Seti 1008663

DEĞERLENDİRME
Eylemsizlik momentini belirlemek için Denklem (3)’ten formül elde 

etmek mümkündür: 

 

Dambılı da içeren kurulum için, çubuğun kendi eylemsizlik momen-

tini çıkarmak gereklidir:

J(ağırlık) = J(çubuk + ağırlık) - J(çubuk) 

Şekil 1: Dönme ekseninden yarıçaplarının r fonksiyonu olarak ağır-

lıkların eylemsizlik momenti J
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