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ÖZET
Düzgün hızlandırma durumunda, cismin zamanda belirli noktadaki hızı alınana mesafe arttıkça 

artar. Hızın karesi ve alınan mesafenin arasındaki orantılılığın sabiti hızlandırmayı hesaplamak 

için kullanılabilir. Yol boyunca ilerleyen bir vagonun olduğu deneyle incelenebilir. Cismin zaman-

da belirli noktadaki hızını ölçmek için vagona eklenmiş genişliği bilinen bir bayrak fotoelektrik 

sensorunun kirişini kırar. Sonrasında kirişin kırılma zamanı dijital sayaçla ölçülür. 

DENEY 
PROSEDÜRLERİ

•  Hızlandırıcı kütlesinin fonksiyonu ola-

rak düzgün hızlandırılmış hareketleri 

inceleyiniz 

•  Hızlandırılmış kütlesinin fonksiyonu 

olarak düzgün hızlandırılmış hareket-

leri inceleyiniz 

DÜZGÜN HIZLANDIRILMIŞ HAREKET

MEK ANİK / ÖTELENME HAREKET İ

AMAÇ
Alınan mesafenin fonksiyonu olarak bir cismin zamanda belirli noktadaki hızının ölçülmesi

TEMEL İLKELER
Düzgün hızlanma durumunda, hız v ve alınan mesafe s zamana t 

bağlı olarak artar. Yani alınan mesafe arttıkça hız da artar.

Belli bir zaman t sonrasında bir cismin zamanda belirli noktadaki hızı 

aşağıdaki gibidir:

(1)  

Alınan mesafe:

(2)  

Bu da aşağıdaki sonuçlara götürür:

(3)  

ve

(4)  

Bir cismin zamanda belirli noktadaki hızı aşağıdaki gibidir:

(5)  

Bu deneyde cismin zamanda belirli noktadaki hızını ölçmek için, vago-

na genişliği bilinen Δs enterüptör bayrak eklenir ve fotoelektrik senso-

runun kirişini kırılır. Kirişin kırıldığı an Δt dijital sayaçla ölçülür. 

UE1030250    UE1030250

DEĞERLENDİRME
Her koşu için kirişin kırılma anlarından hesaplanan anlık ivmesini 

karesini alınan mesafeye karşı çizin, Denklem 4’te de bahsedildiği 

gibi düzgün hızlanma durumlarında lineer bir ilişki gözlemlenecek-

tir. Çizilen çıkış noktası boyunca üz çizginin (doğrunun) gradyanı 

hızlanmanın iki katına eşittir.  

Şekil 1: Şematik sunum (temsil)

Şekil 2: v²-s plot for m2 = 500 g. m1 = 10 g (kırmızı), 20 g (mavi)

Şekil 3: v²-s plot for m2 = 1000 g. m1 = 10 g (yeşil), 20 g (kırmızı),  

30 g (siyah), 40 g (mavi)

GEREKLİ CİHAZLAR
Miktar Cihazlar Ürün no.

1 Arabalı Lineer Ray 1003318

1 Fotosel 1000563

1 Dijital  Sayaç (230 V, 50/60 Hz) 1001033 veya

Dijital  Sayaç (115 V, 50/60 Hz) 1001032

1 Ağırlık Tutucu üzerinde Oluklu Ağırlık Seti  10 x 10 g 1003227

1 Çift emniyetli deney kablosu, 75 cm 1002849

1 Deneyler için Kablo 1001055

v (t ) = a ⋅t

s(t ) = 1
2
⋅a ⋅t2

v (s) = 2⋅a ⋅s

v 2(s) = 2⋅a ⋅s

v = Δs
Δt


